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Domeniul: Mecatronica si Robotica

Grila competentelor

Repartizarea pe discipline a creditelor acumulate in functie de creditele alocate pentru fiecare dintre competentele atribuite.
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C1. Aplicarea cunostintelor
fundamentale de cultura

C2. Elaborarea si
utilizarea schemelor,

C3. Realizarea de
aplicatii de

Ca. Proiectarea,

CB6. Proiectare asistata,
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CT2. Executarea
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Denumire disciplina
AN |
1]Analizd matematica 5 5
2|Algebra liniara, geometrie analitica si diferentialg 5 5
3[Stiinta si ingineria materialelor 2 1 3
4]Informatica aplicata 2 2 4
5[Chimie 3 3
6]Grafica asistata de calculator (1) 2 2 4
7]|Economie generala 1 1 2
8|Educatie fizica si sport (1) 2 2
9|Limbi moderne (1) 2 2
10[{Mecanica 2 2 2 6
11|Bazele roboticii 3 1 4
12|Fizica 2 2 4
13|Metode numerice 1 3 1 5
14{Comunicare 2 2
15|Grafica asistata de calculator (2) 2 3 5
16]|Educatie fizica si sport (2) 2 2
17{Limbi moderne (2) 2 2
AN II
1|Matematici speciale 4 4
2|Rezistenta materialelor (1) 2 2 4
3[Mecanisme si organe de masini (1) 1 3 2 6
4|Tolerante si control dimensional 2 2 4
5|Electrotehnica 3 1 4
Programarea calculatoarelor si limbaje de
6|programare 2 2 4
7|Limbi moderne (3) 2 2
8|Educatie fizica si sport (3) 2 2
9[Mecanisme si organe de masini (1) (P) 2 2
10|Rezistenta materialelor (2) 1 2 2 5




11

Termotehnica

12

Mecanica fluidelor

13

Electronica digitala

14

Electronica
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15

Educatie fizica si sport (4)

16

Practica de domeniu - 90 ore
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AN 111

Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala

Calculul si constructia sistemelor mecatronice

Senzori si sisteme senzoriale

Bazele sistemelor automate
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Automate programabile

Mecanisme si organe de masini (2)
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Mecanisme si organe de masini (2) (P)

Analiza cu elemente finite
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Electronica de putere
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Tehnologii de prelucrare
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11

Sisteme de actionare

12

Proiectare asistata de calculator

13

Dinamica sistemelor mecatronice

14

Practica de specialitate - 90 ore

15

Biomecanica

16

Biomecatronica
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17

Microprocesoare, structuri si aplicatii

18

Dispozitive de manipulare si automatizare

19

Masini de masurare in coordonate

20

Testarea si fiabilitatea sistemelor mecatronice

21

Ecologie si protectia mediului

22

Ecomateriale
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Robotica

N

Tehnologii pentru masini cu comanda numerica

w o

Tehnologii pentru masini cu comanda numerica (P)

Aparatura birotica

Sisteme optice si ultraacustice

Mecatronica automobillelor

Software pentru sisteme mecatronice

Optomecatronica
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Sisteme mecatronice in prestari servicii

10

Sisteme mecatronice in prestari servicii (P)

11

Materiale si structuri inteligente

12

Mentenanta sistemelor in mecatronica

13

Practica pentru proiectul de diploma - 60 ore

14

Elaborarea proiectului de diploma - 56 ore

15

Modelarea si simularea sistemelor mecatronice

16

Modelarea si simularea sistemelor de productie
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17

Prelucrarea si recunoasterea imaginilor

18

Procesarea imaginilor, vedere artificiala si imagistica
medicala
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9.58%
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7.50%

3.33%
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Discipline facultative

An |

Psihologia educatiei

Elemente de matematica

Elemente de fizica

Pedagogie |
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An Il

Pedagogie Il

Limbi moderne (4)

Didactica Specialitatii
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Limbi moderne (5)

NjgiNjor

An Il

Instruire asitata de calculator

Practica pedagogica in invatamantul
preuniversitar obligatoriu (1)

WIN

Managementul clasei de elevi

Practica pedagogica in invatamantul
preuniversitar obligatoriu (2)

Evaluare finala - portofoliu didactic

Dinamica

Componente electronice ale vehiculelor rutiere
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Dinamica vehiculelor rutiere

Dinamica vehiculelor rutiere - proiect
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Constructia vehiculelor rutiere
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An IV

Constructia vehiculelor rutiere- proiect

Motoare cu ardere interna

Motoare cu ardere interna - proiect
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Diagnosticarea vehiculelor rutiere

Antreprenoriat
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Responsabil program de studii,
Prof.univ.dr.ing. Stelian ALACI




