UNIVERSITATEA "STEFAN CEL MARE" SUCEAVA
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA

Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

Cerinte pentru obtinerea diplomei

240 credite din discipline obligatorii si optionale, conform planului de invatamant
10 credite la examenul de diploma

117



Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava

Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA $I ROBOTICA
Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invatamant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

ANUL |

T Sem. 1 Sem. 2
N Discipline obligatorii Cod disciplina N N
* * r. * * r.
ort usvEMRB | S [PL " |V Jeedte|C| S|P |V | crecite
1 JAnaliza matematica DF 01 01 2|2 66 E 5
2 |JAlgebra liniara, geometrie analitica si diferentiala DF 01 02 2|2 66 | E 5
3 |Stiinta si ingineria materialelor DD 0103 2 1 30| E 3
4 |informatica aplicata DF 01 04 2 2 41 E 4
5 JChimie DF 01 05 2 1 30| C 3
6 [|Grafica asistata de calculator (1) DF 01 06 2 2 41 C 4
7 |Economie generala DC 01 07 2 19 E 2
8 |Educatie fizica si sport (1) DC 01 08 1 33 C 2
9 JLimbi moderne (1) DC 01 09 1 33| C 2
10 |Mecanica DD 02 10 21 2|2 63 E 6
11 |Bazele roboticii (1) DD 02 11 2 2 41 E 4
12 |Fizica DF 02 12 2 2 41 E 4
13 |Metode numerice DF 02 13 2 2 66 E 5
14 JComunicare DC 02 14 2 19 C 2
15 |Grafica asistata de calculator (2) DF 02 15 2 2 66 C 5
16 |Educatie fizica si sport (2) DC 02 16 1 33 C 2
17 JLimbi moderne (2) DC 02 17 1 33 ¢} 2
14| 6 | 6 5E 121 4 |10 4E
Total bligatorii aptamana 359 30 362 30
otal ore obligatorii pe séaptdmana %6 40 6 40
14| 6 | 6| 5E 12] 4 ]10] 4E
RECAPITULATIE 26 359 4 30 26 362 4 30
Nr Sem. 1 Sem. 2
o, Discipline facultative Cod disciplina clslolel v | v el s ool - v Nr.
credite credite
. . . DPPD NIV1
18 |Psihologia educatiei DF 01 18 2] 2 66 5
. USV.FIM.RB
19 |Elemente de matematica DF 01 19 21 2 41 C 4
.. USV.FIM.RB
20 |Elemente de fizica DF 01 20 21 2 41 C 4
. DPPD NIV1
21 |Pedagogie | DF 02 21 2 2 66 E 5
USV.FIM.RB
22 |Procesarea datelor DS 02 22 2 1 55 c 4
Total ore facultative pe saptamana 616 148 1E 13 4 2 ! 121 1€ 9
12 2C 7 1C
Nota:
I* - numarul de ore necesar pregatirii individuale
V* - forma de verificare
RECTOR, DECAN,

Prof. univ. dr. ing. Valentin POPA

DIRECTOR DEPARTAMENT,

Conf. univ. dr. ing. Delia CERLINCA

Prof. univ. dr. ing. lie MUSCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Conf. univ. dr. ing. Delia CERLINCA
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava

Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA SI ROBOTICA
Program de studiu: ROBOTICA
Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

ANUL I

T Sem. 3 Sem. 4
N Discipline obligatorii Cod disciplina N N
* * r. * " r.
ert USV.FIM.RB cIs|t|rP|! v credite ¢ S LIP]! v credite
1 JMatematici speciale DF 03 01 212 41 E 4
2 JRezistenta materialelor (1) DD 03 02 2|2 41 E 4
3 _[Mecanisme si organe de masini (1) DD 03 03 21211 77 | E 6
4 JTolerante si control dimensional DD 03 04 2 1 55 E 4
5 JElectrotehnica DD 03 05 2 1 55 E 4
6 JProgramarea calculatoarelor si limbaje de programare DF 03 06 2 2 41 (¢} 4
7 JLimbi moderne (3) DC 03 07 2 19 C 2
8 JEducatie fizica si sport (3) DC 03 08 1 C 2
9 J|Mecanisme si organe de masini (1) (P) DD 04 09 2] 19 P 2
10 JRezistenta materialelor (2) DD 04 10 2 2 2 38 E 5
11 _JTermotehnica DD 04 11 2 2 |2 38 E 5
12_JMecanica fluidelor DD 04 12 2 1 2 52 E 5
13 ]Electronica digitala DD 04 05 2 1 55 E 4
14 JElectronica DD 04 14 2 1 30 C 3
15 JEducatie fizica si sport (4) DC 04 15 1 C 2
16 JPractica de domeniu - 90 ore DD 04 16 C 4
121 91 5 329 | 5E 10 6 | 8|2]232]| 4E
Total ore obligatorii pe saptamana % 3C 30 2 3C 30
1P
12 9] 5| |329] 56 10 ] 6 [8]2]232] 4
RECAPITULATIE 26 3C 30 26 3C 30
1P
Nr Sem. 3 Sem. 4
ort Discipline facultative Cod disciplina clsliolel ¥ | v Nr. c s lolel | v Nr.
credite credite
) DPPD NIV1
17 [JPedagogie Il DF 03 03 212 66 E 5
Lo USV.FIM.RB
18 JLimbi moderne (4) DC 04 22 2 19 (e} 2
. ) e DPPD NIV1
19 |Didactica Specialitatii DF 04 04 2 2 66 E 5
USV.FIM.RB
20 Limbi moderne (5) DC 04 22 2 19 c 2
21| 4 85 | 1E 2 4 85 | 1E
Total ore facultative pe saptaméana 6 1Cc 7 6 1Cc 7
Nota:
I* - numarul de ore necesar pregatirii individuale
V* - forma de verificare
RECTOR, DECAN,

Prof.univ.dr.ing. Valentin POPA

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Conf. univ. dr. ing. Delia CERLINCA

Prof.univ.dr.ing. lie MUSCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,

Conf. univ. dr. ing. Delia CERLINCA
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE iINVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA SI ROBOTICA

Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

B Sem. 5 Sem. 6
Nr. Discipline obligatorii Cod disciplina N N
* % r. * * r.
crt. USV. FIM.RB C|S|L]|P|I Vv credite C|lS|L|P]| I \% credite
1 [Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuald DD 05 01 2 1 55 | E 4
2 [Senzori si sisteme senzoriale DD 05 02 2 1 55| C 4
3 |Bazele sistemelor automate DD 05 03 2 1 30| C 3
4 JAutomate programabile DD 05 04 2 1 55| C 4
5 ]Bazele roboticii (2) DD 05 05 2 11 55| E 4
6 JMecanisme si organe de masini (2) DD 06 06 21111 41 | E 4
7_]Mecanisme si organe de masini (2) (P) DD 06 07 1133 ]| P 2
8 JAnaliza cu elemente finite in robotica DS 06 08 1 1 19 | C 2
9 JElectronica de putere DD 06 09 2 1 30 | E 3
10 JTehnologii de fabricatie DS 06 10 2 2 41 | E 4
11 JProiectare asistata de calculator DD 06 11 1 1 19| C 2
12 JCalculul si constructia robotilor DS 06 12 2 1130 ] C 3
13 |Sisteme de actionare DD 06 13 2 1 30 | E 3
14 JPractica de specialitate - 90 ore DS 06 14 C 4
10 4 11]250| 2E 12| 1| 7] 21243 | 4E
Total ore obligatorii pe saptamana 15 3C| 19 22 4Cc| 27
1P
Nr. Discipline optionale Cod discipling Som. 3 Serm. 8
ort. pline opt clsicfe|r v ™ dc|s|L|p|r|v]| ™
USV.FIM.RB credite credite
15 B!omlecaryca : : DS 05 15 2 2 M| E 4
16 |Biomimetica sistemului locomotor DS 05 16
17 JVibratiile si stabilitatea robotilor industriali DS 05 17 2 1 30 E 3
18 JProteze DS 05 18
19 JControlul proceselor si masurare asistata DS 05 19 2 2 21 E 4
20 JFiabilitate si diagnoza DS 05 20
21 JEcologie si protectia mediului DS 06 21 2 2 16 | C 3
22 |Managementul inovarii DS 06 22
6 5 103 | 3E 2 2 16
Total tional aptama 11 3
otal ore optionale pe saptamana T y 1c
16] | 9] 1]353]5E 14] 1] 9] 2]259]4€
RECAPITULATIE 26 3C| 30 26 5C| 30
1P
NI Sem. 5 Sem. 6
ot Discipline facultative Cod disciplina clsltoilel v vl ™ delslilel v [ve| ™
credite credite
. s DPPD NIV1
22 JInstruire asitata de calculator DS 05 05 111 19]C 2
23 | Practica pedagogica n invatdmantul preuniversitar obligatoriu (1) DgggsN(lj\Q 3 30 C 3
. . DPPD NIV1
24 IManagementul clasei de elevi DS 06 07 111 44 | E 3
25 | Practicé pedagogica in invatamantul preuniversitar obligatoriu (2) DSSF:?)GN(;\Q 3 5 C 2
. « P . DPPD NIV1
26 JEvaluare finala - portofoliu didactic DS 06 09 E 5
. USV.FIM.RB
27 JAntreprenoriat DS 05 27 2 2 (¢} 3
Lo USV.FIM.RB
28 JInventica DS 05 28 2 2 (¢} 3
Total ore facultative pe saptamana 514 4149 11 114 49 | 2E 10
13 4C 5 1C
Nota:
I* - numarul de ore necesar pregatirii individuale
V* - forma de verificare
RECTOR, DECAN,
Prof.univ.dr.ing. Valentin POPA Prof.univ.dr.ing. lie MUSCA
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Universitatea ,,$tefan cel Mare" Suceava

Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA
Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invatamant: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

ANUL IV

N Discipline obligatorii Cod disciplina Sem-1 N Sem.2 N
* % r. * % r.
ert USV.FIM.RB ¢ L|P ! v credite ClIs|t|P]! v credite
1 ]JRobotizarea fabricatiei DS 07 01 2 2 66 E 5
2 |Tehnologii pentru masini cu comanda numerica DS 07 02 2 1 30 E 3
3 ] Tehnologii pentru masini cu comanda numerica (P) DS 07 03 1 8 P 1
4 JComanda robotilor industriali DS 07 04 2 1 55 E 4
5 |Vedere artificiala DS 07 05 2 1 55 E 4
6 | Microcontrolere, microprocesoare in robotica DS 07 06 2 2 41 C 4
7 _|Transmisii de date DS 07 07 2 2 41 C 4
8 |Roboticd medicalad DS 08 08 2 2 41 E 4
9 JRoboti mobili si microroboti (Drone) DS 08 09 2 2 41 E 4
10 _JRoboti mobili si microroboti (P) (Drone) DS 08 10 2119 ] P 2
11 JInteligenta artificiala DS 08 11 2 2 41 E 4
12 JLimbaje de programare pentru roboti DS 08 12 2 2 41 E 4
13 |Practica pentru proiectul de diploma - 60 ore DS 08 13 C 4
14 |Elaborarea proiectului de diploma - 56 ore DS 08 14 41 41 (¢} 4
12 9| 1129 | 4E 8 8 | 6| 224 4E
Total ore obligatorii pe sdptamana 22 2C 25 22 2C 26
1P 1P
N Discipline optionale Cod discipling Semn: 7 N Sem. 3 N
* * r. % " r.
ert USV.FIM.RB ¢ L1P ! v credite CIsS|L|P]! v credite
15 ]Logistica industriala DS 07 15 2 2 66 C 5
16 _]Sisteme flexibile de fabricatie DS 07 16
17 ]Tehnologii WEB DS 08 17 2 2 41 E 4
18 |Comunicatii mobile DS 08 18
2 2 66 2 2 41 | 1E
Total ore optionale pe saptamana 4 1C 5 4 4
14 J11] 1] 362] 4E 10| J10] 6]265] 5
RECAPITULATIE 2 3C 30 26 2C 30
1P 1P
N Discipline facultative Cod disciplina Sem-1 N 2em. 2 N
* * r. * * r.
ort USV.FIM.RB ¢ L P ! v credite cs|L|P I v credite
19 JAsigurarea calitatii si certificarea produselor DS 07 19 2 16 C 3
20 JManagementul sistemelor robotizate DS 08 20 211 30 E 3
21 JProgramare in PYTHON DS 08 21 211 30 E 3
Total ore facultative pe saptamana 2 16 3 412 60 | 2E 6
4 1C 6
Nota:
I* - numarul de ore necesar pregatirii individuale
V* - forma de verificare
RECTOR, DECAN,

Prof.univ.dr.ing. Valentin POPA

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA

Prof.univ.dr.ing. lie MUSCA

RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,
Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA
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Universitatea ,,Stefan cel Mare" din Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA S| ROBOTICA
Programul de studiu: ROBOTICA

Forma de invatamént: cu frecventa
Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

Prof.univ.dr.ing. Valentin POPA

Director departament,
Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA

Structura anului universitar Nr. saptamani Nr.ore practica peNsréop:tZizéi\iz*
Anul de studii Sem. | Sem. Il Sem. | Sem. Il Sem. | Sem. Il
| 14 14 26 26
Il 14 14 90 26 26
1 14 14 90 26 26
\Y 14 14 60 26 26
*Discipline obligatorii + optionale
BILANT
Nr. CATEGORIA DISCIPLINEI TOt?-I oo % %
crt. lzice realizat recom.
DISCIPLINE OBLIGATORII 2590
! Practica 240 89.8% <90
2 |DISCIPLINE OPTIONALE 322 10.2% >10
TOTAL Obligatorii gi optionale 3152 100.00 100.00
3 |DISCIPLINE FACULTATIVE 826 23.10 >10
TOTAL Ore program de studiul 3880 100.00 100.00
N CATEGORIA DISCIPLINEI TOt?iIZ?Créore % % Nr de ore Nr.
crt. realizat recom. Curs Aplicatii credite
1 |DISCIPLINE FUNDAMENTALE 546 17.32 >17 280 266 44
2 E::C(;ICF:;INE N DOMENIU( cu 1224 38.83 >38 574 650 90
3 |DISCIPLINE DE SPECIALITATE 1214 38.52 >25 518 696 88
4 |DISCIPLINE COMPLEMENTARE 168 5.33 <8 56 112 18
TOTAL 3152 100.00 100.00 1428 1724 240
|NUMAR ORE CURS / ORE APLICATII | 0.83 |
Nr. Forma de Nr. forme de verificare Total
crt. verificare An | An ll An Il An IV Nr. %
1 JExamen 9 9 9 9 36 53.73
2 |Colocviu 8 6 8 5 27 40.30
3 |Proiect 0 1 1 2 4 5.97
TOTAL 17 16 18 16 67 100
Rector, Decan,

Prof.univ.dr.ing. llie MUSCA

Responsabil program de studii,
Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA




Universitatea ,,Stefan cel Mare" Suceava
Facultatea de Inginerie Mecanica, Autovehicule si Robotica

PLAN DE iNVATAMANT

Domeniul: MECATRONICA SI ROBOTICA

Program de studiu: ROBOTICA

Forma de invatamant: cu frecventa

Durata studiilor: 4 ani

Valabil incepand cu anul universitar: 2021-2022, anul | de studii

COMPETENTE PROFESIONALE COMPETENTE TRANSVERSALE
CP1. Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura CT1. indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exacta a
tehnica generala si de specialitate pentru rezolvarea obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, conditiilor de
problemelor tehnice specifice domeniului finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si
Mecatronicéa si Robotica termenelor de realizare aferente

CP2. Elaborarea si utilizarea schemelor, diagramelor CT2. Executarea responsabila a unor sarcini de lucru in echipa
structurale si de functionare, a reprezentarilor grafice pluridisciplinara cu asumarea de roluri pe diferite paliere

si a documentelor tehnice specifice domeniului ierarhice

Mecatronicéa si Robotica

CP3. Realizarea de aplicatii de automatizare locala  CT3. Identificarea nevoii de formare continua si utilizarea

in mecatronica si robotica utilizand componente si eficienta a surselor informationale si a resurselor de comunicare

ansambluri partiale tipizate si netipizate precum si si formare profesionala asistata (portaluri Internet, aplicatii

resurse CAD software de specialitate, baze de date, cursuri on-line etc.) atat
in limba romana cét si intr-o limba de circulatie internationala

CP4. Proiectarea, realizarea si mentenanta
subsistemelor si componentelor sistemelor robotice

CP&5. Proiectarea, realizarea si mentenanta
subsistemelor de comanda electronica ale sistemelor
robotice

CP6. Proiectare asistata, realizare si mentenanta
sistemelor robotice prin integrarea subsistemelor
componente (mecanic, electronic, optic, informatic
etc.)

RECTOR, DECAN,
Prof.univ.dr.ing. Valentin POPA Prof.univ.dr.ing. llie MUSCA
DIRECTOR DEPARTAMENT, RESPONSABIL PROGRAM DE STUDII,

Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA Conf.univ.dr.ing. Delia CERLINCA
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